
J-Link 

J-Link是 SEGGER公司为支持仿真 ARM内核芯片推出的 JTAG仿真器。配合 IAR 

EWARM，ADS，KEIL，WINARM，RealView等集成开发环境支持所有 ARM7/ARM9

内核芯片的仿真， 通过 RDI接口和各集成开发环境连接. 首先至

http://www.segger.com/jlink.html 下载 jlink驱动程序，下载完驱动程序后执行安

装驱动。 

 

本范例以 JLINK与 NU-EVB板相连接，硬件连接方式如下: 

 

 



打开 KEIL的已存在的任一项目，打开后选择项目设定，设定 DEBUG页面中，选

择 CORTEX-M/R J-LINK/J-TRACE。 

 

下一步选择 Settings进入 JLINK的进阶选单中，在选单中选择 SW，此时将显示出

MCU的 ID。 

 

选择 Flash Download 页面，按下 ADD加入 NUC1XX 128KB FLASH AP的算法后，



按 OK离开设定。 

 

之后可以 KEIL环境下除错。 



1.1.1 ULINK 

ULINK是 ARM公司推出的配套 RealView MDK使用的仿真器。还增加了串行调试

（SWD）支持。开发工程师通过结合使用 RealView MDK的调试器和 ULINK2，可

以方便的在目标硬件上进行片上调试(使用 on-chip JTAG，SWD和 OCDS)、Flash

编程. ULINK2通过 JTAG, SWD,或 OCDS将目标硬件与您计算机的 USB端口连接起

来，使用 ULINK2您可以调试在目标硬件上运行的嵌入式程序。ULINK2适用与标

准的Windows USB驱动等功能。 

本范例以 ULINK-ME与 NU-EVB板相连接，硬件连接如下。 

 

打开 KEIL的已存在的任一项目，打开后选择项目设定，设定 DEBUG页面中，选

择 ULINK Cortex Debugger。 

 



下一步选择 Settings进入 ULINK的进阶选单中，在选单中选择 SW，此时将显示

出MCU的 ID。 

 

选择 Flash Download 页面，按下 ADD加入 NUC1XX 128KB FLASH AP的算法后，

按 OK离开设定。 

 

之后可以 KEIL环境下除错。 


